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IxoAr) Mnxavikwy
E€etaotikn ZentepBpiov 2015
Elonyntng: ABavaoiog ManaotapouAng

Zuotnpata Autopdtou EAéyxou
(Adpkela e€€taong 100 min)

1. Na avadépete ta mAsovektipata twv Npoypappatiopevwy Aoylkwy EAeyktwv (PLC) ouykpLtikd
LE Ta oupBaTIKA cuotipata eAéyxou.  [0,5 pov.]

2. Na e€nynoete tnv Asttoupyia twv alcdntripwyv otabunc pe umepnyxous.  [1 pov.]
3. Na oxeblaoete évav PID eAeyKTn UE TN XPrON TEAEOTIKWV EVIOXUTWV. [1 pov.]
4. Na g&nynoete TNV Aettoupyia Tou petatponéa pevpotog o nieon (I to P converter). [1 pov.]

5. Na dwoete éva mapddslypa eAéyxou povadikol Bpoxou (single loop control) kat éva mapdadslypa
SltadoxLkol eléyyou (cascade control) [1 pov.]

6. Na neplypaete tnv pébodo Ziegler-Nichols (Z-N) yia tnv puBuion evog PID.  [1 pov.]

7. Na e€nynoete tov AvaAoyiko EAeyyxo (Proportional Control) kot tov OAokANpwTkd EAeyxo
(Integral Control). [0,5 uov.]

8. Na neplypdete 1o cloThUa eAéyxou oTabung atpoldpoBaldpou Kal va SWOETE CXNUOTIKO
SLaypoppa TOU eAEYXOU LE TA KUPLOTEPA UTOCUOTHOTA Tou.  [1 pov.]

9. Na meplypdPete ToV NAEKTPOVIKO EAEYXO OTPOGWV NAEKTPOKLYNTAPO KOL VO SWOETE OXNUATIKO
SLAYPOLLLA TOU EAEYXOU LE TA KUPLOTEPA UTTIOCUCTHMOTA Tou.  [1 pov.]

10.Na amAomnolioete o Staypappa Babuidwy tou mapakdtw oxnuatog. [2 uov.]
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