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OEMATA
1) To I'.X.A WGS — 1984 gival éva 19) O pubpotri; << opiov ouvayeppod ( Rudder alarm limit)>>
neplgepelako T.E2.A . £ -A (M 0.20) PLBLICEL TOV OPIoKO KPIBHO LOPEV TIEPOV TOL OTIOIOV, EXV EKTPOTTEL TO

TIAOIO OO TV TIOpEia To, B €vor ABVVOTN T EMAVAPOPA TOL XWPIG TV
niopépPBoon ov xepom). X -A (M 0.20)

20) OIMO éye Beortioel wG PéyIoT XPOVIKT| KXBLOTEPNOT, VI TV
oAy TOL TPOTMOL TMEOAIOXTOERG 070 TO atito oto manual (3)

2) Ta I'.X.A Baciovial 0NV TPOOEYYLOT TNG EMPAVELX
) Paait g g R s oy V% Seepodemoc T -A (M 0.20)

™m¢ I'ng wg emeavein evog EEIL Z - A (M 0.20)

3) H é\Aewn yvooeng kot e§01keldoewms Tov NavTidov pe  21) Xemepimwon aduvapiog rmdohoxnoeng ko pe v péfodo NFU o
™y opBn xprion Tev 'eadotik®v ZuoTnpATev auEavel To  €AgyX0G TOL TEOAIOL HETPEPETON OTO TIPLHVOLO TINEAAIO (TIHOVAKL).
BaBuo kivdvvou katd v Navourdoia. Z -A (M 0.20)
Z - A(M0.20)
4) O xivéuvog touv Nautiko atvynpatog eivon avénpévog  22) Ta Spopopietpo Doppler, Prmopolv va HETprioouy ortevbeiog v
OTAV XPTOLHOTIOODVTOL GCUOTHHATA TTAONYNOEWG HE XPON  TOXUTTO. TOL TIAOIOL WG TIPog To fubd. X-A (M 0.20)
NAEKTPOVIKQOV XXPT®V TIOV SEV €XOLV TILOTOTIOINOT) KAAVWEMG
TOV AELTOLPYIKGV Tipodiaypa@®v Tov ECDIS kot Tov IMO.
Z-A(M 0.20)

23) To SpopOpETpa << AKODOTIKTG GLOYETOEWG>> HITOPOLV VXX
5) O kivduvog tov NavTIKoO ATUXIHATOG €IVOL AUENHEVOS  perpricowy amevBeiog TV TayGTTia 1oL TAOI0V K¢ TPOC TO Bubd.
otav éva ovoTnpa nAektpovikob xaptn ECS/ECDIS €yet Z-A (M 0.20)
Sraovvdebel pe éktn GPS maAdtepng texvoloyiag.
Z-AMO0.20)
6)H I'vpookomukn adpavewa givar 1 1816t Ta Tov €AeBepou 24) To SPOpOHETPa <<ENKAG>> HETPOLV TV TOXUTITI TOL TIAGIOU ()G
T'vpookomiov va Statnpet otabepny v StevBuvon g mpogovepo. X -A (M 0.20)
TEPLOTPOPTIG TOV AVEEAPTNTA QTIO TIG KIVITELG TNG BAOEWS
TOL N TOL EmMIESOL oTNpiewg ov . Z - A (M 0.20)
7) MTopolpE va XpT|CLHOTIO|GOVE TO EAEVBEPO 25) To Spopopetpa. << HAEKTpopoyVITTIKIIG EMOYWYIG>> HETPOLV
T'vpookdmo (AOYy® TeVv 1810TH TV T0L) Katevbeiav cav TV ToRUTT TOL TACIOL WG TIPoG o vepo. Z -A (M 0.20)
T'upomuéida xwpic v mapepPfoAn, KatdAANAwy StopBeTikOv
pnxaviopov. X - A (M 0.20)

8) H apyn Aettoupyiag g yupomuéidag laser atnpiletor oto 26) O Mop@otporag (transducer) orote)ei pépog g nxofoNoTkrg

@otoyupookémo . Z - A (M 0.20) ovokeur|g ( echo sounder), kot givor TOPMOSEKTNG MGV ONHATGV .
Z-A(M0.20)

9) Ot Sopuopikég muéideg mapéyouvv oe Sevtepolenta ano  27) H xapnAr] 6uXveTNTH EKTIOPMIG O P GUYXPOVT
TNV EVEPYOTIOINOT) TOLG EEUPETIKT aKPiPeLla HETPOE®V KAl  NXOBOALOTIKT] GLUOKELT| €ival KATAAANAN OTav TO TTAOIO



TayLTATN AMOKPLoT 0TIG PETABoAEG opeiag . Z- A(M0.20) emyeipel o peydAa Badn . X -A (M 0.20)

10) Ot I'vpomuéideg Laser anoteAodv oTifapég Kataokeveg 28) Eva xapnAOouxvo ofjpa amnod pix NxoBoAloTIKY oLOKELN

ATOAAQYHEVEG ATIO TIG KOTABELEG TV UNYAVIKOV HEPAV .
T - A (M 0.20)

11) To c@aipa StAng e§apToemg amopedyetal, Gtav
KOT& TNV S10MTevon Slatnpeital 10 avepoAoylo og K&Betn
Béon. Z - A (M 0.20)

12) H nipakTik] Tov <<apOpo TV DT0GLeTHHATOV>>
OULHBAEAEL 0TO VX TIEPLOPLOTEL N AVAYKT HEYRATG TEXVIKIG
£&EI0IKEVOEWG TOV TANPOUATOV T®V TIAOLGV .
Z-A(MO0.20)

13) H toutdyxpovn xpron Kat v U0 GVIALGV Tov,
£AXYLOTOTIOLEL TOV XPOVO QTOKPIoE®G TOL TNSAALIOUL.
Z-A(M 0.20)

14) e neploplopéva vata, o€ mMeEPLOXN
av&npévng KukAoeopiag, KAT& TNV St&pKeLA
mMAe0ploNg, Ba mpémel va Aettoupyovv
Tavtoyxpova Kal ol 600 avtAieg mndaAiov.
Z-AMMO0.20)

15) H 6¢on Follow up (FU ) kon aute givon 1 ouvriOn 6éon
mnS&aAlovYNoEMG aTNV avolkt 8dAacoa. X - A (M 0.20)

16) Xt 6¢on Non Follow up (NFU ) 600 tpeitat 1o
010KOOTPOPLO (TLHOVL) OPLAK& TIPOG TNV pia KatevBuvon,

voiotaton pikpn e§aoBévnon katd v Siadoan Tov.
Z -A (M 0.20)

29) Otav 1o mAoio emiyelpel o€ pkpd Padn n ovvndng
emAoyn eival ekeivi) TV <<LVYLOLVYVOV CIHATOV>> Yla
BuBopetpikn eikdva vyMANG akpifelag. T -A (M 0.20)
30) To nyoBoAloTIKO <<pKpob €bpovg Séopng >>eival
KatdAAnAo ywa xprion oe pikpa Badn. T -A (M 0.20)
31) H Suvapikn Staywyn (squat) eivar n Sta@opd g
Slaywyng Tov Kivovpevou mAoiov amo Ty Staywyn Tov otav
elvat akivnro. Z -A (M 0.20)

32) Otav 1o mAoio emyelpel o€ pkpd BéOn cvviotaton n
xprion Bpayéog maApod (pikprig Srapkerag).
Z -A (M 0.20)

33) Me 1oV 0po <<ALXKPLTIKI] IKAVOTNTA TI|G
HyoBoAoTiKI|G>> GLOKELNG KAT' AmOOTHOT,
avaEePOHNOTE OTNV IKavOTNTa TG HYoBoAloTikng
OLOKELTG, va Eexwpilel o otoxovg. X -A (M 0.20)
34) H Aettoupyia tov HyooAloTikol o€ meployr| mov o
Bubag éxel KAlon €xel eMMTOOELG OTNV AVENOT NG

000 QLEAVETAL | YOVIG OTPOPNG NG mrépuyag Tov nndaiiov <<I'pidag {ovng>>. X -A (M 0.20)

Z-A (M 0.20)

17) O pvOpotig <<yowviag mdaiiov(Rudder control )>> 35) Oco moto porakdg givar o fuBodg 1éc0o oo Aeia givarn

oploBetel Vv oTPOPN TOL TITEPLYIOL TIOL PTIOPEL Vo SraTdel
0 avtopatog mmdaiovxog X - A (M 0.20)

18)0 puvOmoTg <<povipng avtiotadpiceng (permanent
Helm)>>puBpilet 1o péyebog g yovide, Tpog TV omoia
TIPEMEL V& OTPAPEL TO TTTEPVYLO TOL TNSAAIOL, OCTE V&
avriotaBuiotel i ékntwon tov mhoiov. X - A (M 0.20)

Epomon: 36  (BaBpoloyia epatnong: 0.50)

ypapp Bubod kot toc0 pkpdTepn | <<I'pila Zovn>>.
Z-A (M 0.20)

Ynv mepintmon mov €vag oToxog epeavidetal povo oto oot pua RADAR/ARPA dAAa ox1 oto ovotnua AIS auto

prmopei v opeidetar.

o) O otoxog va pnv dabétel AIS , n va Stabétet aAAG va pnyv eivan evepyononpévo, n va €xel BAGRN.

B) Zmv andkpuym TOL OTOXOL KM XEPOTAIO OYKO.

8) v mukvr kukAogopia péoa oe éva Traffic Separation Scheme.

€) OAa ta mopoméve.

Epotnon: 37 (BaBpoloyia epdtnong: 0.50)

ZT0 TOPAKAT® NYOYypappa TNG NXOPOMOTIKIG GLOKELNG, VA YIVEL AVOyVOPIOT] KOl vTIOTOiXNoT TG o0oTaong Tov Bubov.

EK. 1

(X) Bubdg appadng

Epoton: 38 (BaBpolAoyia epotnong: 0.50)

EIK. 2

B) BuBog Bpaxadng

Ot kepaieg TV oLOTNHATOV GNSS g1Vl KATAOKEVAOHEVEG €TOL DOTE:
o) Na StaB€Tovy TPoEVIGKLTH AOTE VA YiVEL EPIKTN 1] AP KAl T®V TTO10 K0BEVOV OTUATGOV.
B) Eivon moAukateuBuvtipleg €10l OOTE VA KAADTTTOLY OAX T oNHEela TOL opidovTa.
Y) No Aapfavouv 60pu@opikd OTjHOTa €ITE AMOKAELOTIKG O€ A BOOTKT) CUXVOTNTA Elte

OE IEPLOCOATEPEG OUKVOTNTEG.
8) Ioxbouv 6Aa Ta TapaTGvVe.

Eponon: 39 (BaBpoAoyia epodtnong: 1.50)

No avagépete oOvtopa v pvBpon ekeivi ToL vowTiAtakoL §éktn GPS mov eivon kaBoprotikn , yiax v enitevén
NG XPEXOHEVING ATIO TO SOPLPOPIKO chOTNHA <<AKpiferag Oécewg>>.









